Analyse fonctionnelle — Robot mBot

1 partie : analyse fonctionnelle systémique, diagramme FAST

[ Fonctions techniques ]

(verbes a l'infinitif) [ Solutions techniques ]

[ Fonction de service J

( ) ( )

Détecter des
obstacles distants

Suivre une ligne

\_ J . _J
(~ o ) ( )
Générer et
transmettre un
mouvement
\_ J - W,
( \ 4 ) ( )
Robot pédagogique Batterie
mBot : permet q y 9 y,
d’expérimenter des - N - ~
déplacements Connecter le robot a
\ programmeés / I'ordinateur
\_ J \ W,
4 ) ( N

Haut parleur

-
\_
-
.

Capteur de lumiére

-
\_
-
\

4 ) 4
Guider et supporter le
chassis
g Wy, . _J

J
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2° partie
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