
Analyse fonctionnelle – Robot mBot

1re  partie : analyse fonctionnelle systémique, diagramme FAST

Robot pédagogique 

mBot : permet 

d’expérimenter des 

déplacements 

programmés

Détecter des 
obstacles distants

Suivre une ligne

Générer et 
transmettre un 

mouvement

Fonction de service
Fonctions techniques

(verbes à l’infinitif) Solutions techniques

Connecter le robot à 
l’ordinateur

Batterie

Haut parleur

Capteur de lumière

Guider et supporter le 
châssis



2e partie : chaîne fonctionnelle

T
ra

ite
r

A
lim

en
te

r
C

o
n

ve
rt

ir

C
on

si
gn

es
 

ut
ili

sa
te

ur

C
H

A
ÎN

E
 D

'IN
F

O
R

M
A

T
IO

N

C
H

A
ÎN

E
 D

’É
N

E
R

G
IE

A
C

T
IO

N

É
ta

t
in

iti
al

É
ta

t
fin

al

U
til

is
at

eu
r 

: v
oy

an
t s

ur
 la

 c
ar

te
 

A
rd

ui
no

 U
no

In
fo

rm
at

io
ns

 is
su

es
 d

es
 c

ap
te

ur
s 

du
 s

ys
tè

m
e

O
rd

re
s

S
ou

rc
e 

d'
én

er
gi

e
C

o
n

ve
rt

ir
C

o
n

ve
rt

ir
C

o
n

ve
rt

ir
C

o
n

ve
rt

ir
C

o
n

ve
rt

ir
C

o
n

ve
rt

ir
C

o
n

ve
rt

ir

R
ob

ot
 

…
…

…
…

…
…

…
…

R
ob

ot
 

…
…

…
…

…
…

…
…


	Page 1
	Page 2

